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Опис навчальної дисципліни

	Найменування показників 
	Галузь знань, напрям підготовки, освітньо-кваліфікаційний рівень
	Характеристика навчальної дисципліни

	
	
	денна форма навчання
	заочна форма навчання

	Кількість кредитів: денна форма – 3,0
заочна форма – 3,0
	Галузь знань

0701 Транспорт 
і транспортна 
інфраструктура
	Вибіркова ВНЗ

	Модулів – 2
	
	Рік підготовки

	Змістових модулів – 2
	Напрям підготовки 

6.070106

«Автомобільний 
транспорт»
	4-й
	4-й

	Індивідуальне завдання: денна форма – 0
заочна форма – 1
	
	Семестр

	
	
	осінній
	осінній


	Загальна кількість аудиторних годин:

денна форма – 38
заочна форма – 10 
	
	Лекції

	
	Освітньо-кваліфікаційний рівень:

Бакалавр
	19 год.
	6 год.

	Тижневих годин для денної форми навчання:
1 змістовий модуль:
аудиторних – 2,0
самостійної роботи студента – 3,5
2 змістовий модуль:

аудиторних – 2,0

самостійної роботи студента – 3,5
	
	Практичні

	
	
	0 год.
	0 год.

	
	
	Лабораторні

	
	
	19 год.
	4 год.

	
	
	Самостійна робота

	
	
	66 год.
	98 год.

	
	
	Контрольні заходи

	
	
	діф. зал. 1×1,5
	діф. зал. 1×1,5

	
	
	Індивідуальні завдання: 

	
	
	0 год.
	на студента 0,33 год.

	
	
	Вид контролю: діф. залік


Примітка.

Співвідношення кількості годин аудиторних занять до самостійної і індивідуальної роботи становить:

для денної форми навчання – 0,61;
для заочної форми навчання – 0,85.
1 Мета та завдання навчальної дисципліни

Мета – Оволодіти сучасними підходами до побудови логічних математичних моделей технологічних процесів підприємств автомобільного транспорту.
Застосовувати методи математичного моделювання для вирішення задач оптимізації технологічних процесів.

Завдання – Встановлення оптимальних технологічних процесів серед безлічі припустимих. Розробка відповідних алгоритмів пошуку оптимальних рішень.
У результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен 

знати: основні методи математичного програмування, включно лінійне та нелінійне програмування, а також елементи варіаційного числення і теорії ігр;
вміти: складати логічні математичні моделі технологічних процесів та проводити їх оптимізацію.
2 Програма навчальної дисципліни
Змістовий модуль 1. Технологічні процеси розподілу ресурсів.
Тема 1. Постановка завдань розподілу ресурсів.
Тема 2. Логічні математичні моделі технологічних процесів.
Тема 3. Геометричний метод визначення оптимального розподілу ресурсів.
Змістовий модуль 2. Технологічний процес складання плану перевезень.
Тема 1. Постановка транспортних завдань.
Тема 2. Логічні математичні моделі перевезень.

Тема 3. Розподільний метод визначення оптимального плану.
Тема 4. Визначення оптимального плану перевезень методом потенціалів.
3 Структура навчальної дисципліни

	Назви змістових модулів і тем
	Кількість годин

	
	денна форма
	Заочна форма

	
	усього
	у тому числі
	усього
	у тому числі

	
	
	лекц.
	лаб.

раб.
	пр. зан.
	інд.
	сам. р.
	
	лекц.
	пр. зан.
	лаб.
	інд.
	сам. р.


	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12
	13

	Модуль 1

	Змістовий модуль 1. Технологічні процеси розподілу ресурсів

	Тема 1. Постановка завдань розподілу ресурсів
	2
	1

2
	
	1

4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 2. Логічні математичні моделі технологічних процесів
	4
	2

2
	
	2

4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 3. Геометричний метод визначення оптимального розподілу ресурсів
	8
	4

4
	
	4

8
	
	
	
	
	
	
	
	

	Разом за змістовим модулем 1
	14
	7

8
	
	7

16
	
	
	
	
	
	
	
	

	Модуль 2

	Змістовий модуль 2. Технологічний процес складання плану перевезень

	Тема 1. Постановка транспортних завдань
	4
	2

2
	
	2

4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 2. Логічні математичні моделі перевезень
	4
	2

2
	
	2

4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 3. Розподільний метод визначення оптимального плану
	4
	2

4
	
	2

8
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 4. Визначення оптимального плану перевезень методом потенціалів
	4
	2

4
	
	2

8
	
	
	
	
	
	
	
	

	Разом за змістовим модулем 2
	16
	8

12
	
	8

24
	
	
	
	
	
	
	
	

	Модуль 3

	Змістовий модуль 3. Технологічні процеси планування виробництва

	Тема 1. Постановка завдань планування виробництва
	4
	2
	
	4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 2. Логічні математичні моделі планування виробництва
	4
	2
	
	4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 3. Приведення математичних моделей до канонічної форми
	4
	2
	
	4
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 4. Рішення завдань планування виробництва логічним симплекс-методом
	4
	4
	
	8
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 5. Рішення завдань планування виробництва матричним симплекс-методом
	
	6
	
	12
	
	
	
	
	
	
	
	

	Тема 6. Застосування методу штучного базису (штрафних коефіцієнтів) до вирішення завдань планування виробництва
	
	6
	
	12
	
	
	
	
	
	
	
	

	Разом за змістовим модулем 3
	16
	22
	
	44
	
	
	
	
	
	
	
	

	Контрольні заходи
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Всього
	30
	15
42
	
	15
84
	
	
	
	
	
	
	
	


4 Теми практичних занять

	№

з/п
	Назва теми
	Кількість

годин

	Змістовий модуль 1

	1
	Постановка завдань технологічних процесів розподілу ресурсів. Завдання фірми “Reddy Mikks” 
	1
4

	2
	Складання логічних математичних моделей задач технологічних процесів розподілу ресурсів
	4
8

	3
	Математичне моделювання технологічних процесів розподілу ресурсів геометричним методом. Побудова області допустимих рішень. Побудова вектора градієнта цільової функції. Визначення оптимального рішення
	2
4

	4
	Постановка транспортних завдань технологічного процесу складання плану перевезень
	

	Змістовий модуль 2

	5
	Складання логічних математичних моделей транспортних завдань у випадках виконання і порушення балансових умов (надлишок заявок; надлишок запасів)
	2
4

	6
	Математичне моделювання технологічного процесу складання плану перевезень розподільчим методом. Допустимий план. Опорний план. Оптимальний план. Цикл перерахунку. Ціна циклу. Перевезення, що переноситься по циклу. Критерій оптимального плану перевезень
	2
8

	7
	Математичне моделювання технологічного процесу складання плану перевезень методом потенціалів. Платежі. Псевдо вартість. критерій оптимальності
	2
8

	Змістовий модуль 3

	8
	Формулювання багатомірною задачі про раціональний розподіл виробничих потужностей підприємств АТ
	

	9
	Складання математичної моделі багатомірною задачі про раціональний (оптимальний) розподіл виробничих потужностей (ресурсів) підприємств АТ
	

	10
	Перетворення багатомірних математичних моделей до канонічної (стандартної) формі
	

	11
	Аналіз багатомірною математичної моделі і покроковий пошук оптимального рішення логічним методом
	

	12
	Процедура формалізації покрокового алгоритму в табличному (матричному) вигляді. Симплексний метод
	

	13
	Рішення ряду окремих завдань симплексним методом з використанням штучного базису та штрафних коефіцієнтів
	

	
	Разом
	15
40


5 Самостійна робота

	№

з/п
	Назва теми
	Кількість

годин

	1
	Постановка завдань планування виробництва
	6

	2
	Логічні математичні моделі планування виробництва
	8

	3
	Приведення математичних моделей до канонічної форми
	8

	4
	Рішення завдань планування виробництва логічним симплекс-методом
	8

	5
	Рішення завдань планування виробництва матричним симплекс-методом
	8

	6
	Застосування методу штучного базису (штрафних коефіцієнтів) до вирішення завдань планування виробництва
	8

	7
	Визначення цілочислового оптимального плану. Метод відсікаючих площин (метод Р. Гомори). Геометрична інтерпретація рішення.
	8

	8
	Визначення оптимального плану виробництва при мінімізації собівартості. Дрібно-лінійна цільова функція. Геометричний метод вирішення. Симплекс-метод.
	8

	9
	Принцип двоїстості. Геометрична і економічна інтерпретація двоїстих задач. Двоїстий симплекс-метод.
	8

	10
	Елементи теорії ігор. Геометрична і економічна інтерпретація задач теорії ігор. Зведення задач теорії ігор до задач лінійного програмування.
	8

	
	Разом
	78


6 Індивідуальні завдання

1) Розрахунок вантажопідйомного приладу (заочна форма).
7 Методи навчання

Словесні методи, наочні методи, практичні методи.

8 Методи контролю

Перевірка конспекту та індивідуальних завдань, опитування на лекціях та практичних заняттях, рішення комп’ютерних тестових завдань на заліку.
9 Розподіл балів, які отримують студенти
	Поточне тестування та самостійна робота
	Залік
	Сума

	Модуль 1
	Модуль 2
	
	

	Змістовий модуль № 1
	Змістовий модуль № 2
	
	

	номери тем
	всього
	номери тем
	всього
	
	

	1
	2
	3
	4
	5
	
	1
	2
	3
	4
	5
	
	
	

	5
	5
	5
	5
	5
	25
	5
	5
	5
	5
	5
	25
	50
	100


Шкала оцінювання: національна та ECTS
	Сума балів за всі види навчальної діяльності
	Оцінка за національною шкалою

	
	для екзамену, курсового проекту (роботи), практики
	для заліку

	90 – 100
	відмінно
	зараховано

	82 – 89
	добре 
	

	74 – 81
	
	

	64 – 73
	задовільно 
	

	60 – 63
	
	

	35 – 59
	незадовільно з можливістю повторного складання
	не зараховано з можливістю повторного складання

	0 – 34
	незадовільно з обов’язковим повторним вивченням дисципліни
	не зараховано з обов’язковим повторним вивченням дисципліни


10 Методичне забезпечення

1 Підйомно-транспортне обладнання автотранспортних підприємств і станцій технічного обслуговування. Методичні рекомендації до виконання розрахунково-графічного завдання «розрахунок вантажопідйомного приладу».
2 Деталі машин. Методичні рекомендації до виконання розрахунково-графічного завдання «розрахунок передачі гвинт-гайка».
11 Рекомендована література
Базова
1 Вентцель Е.С. Исследование операций. Задачи, принципы, методология. –Москва: Наука, 1988. – 208 с.

2 Катренко А.В. Дослідження операцій: Підручник. 2-ге вид. стереотипне. – Львів: «Магнолія Плюс», 2005. – 549 с.

3 Акулич И.Л. Математическое программирование в примерах и задачах. Учебное пособие. – Москва: Высшая школа, 1986. – 319 с.
Допоміжна
1 Таха Х. Введение в исследование операций: Пер. с англ.: В 2 кн. Кн. 1 – Москва: Мир, 1985. – 479 с.
2 Вентцель Е.С. Исследование операций. – Москва: Советское радио, 1972. – 551 с.

3 Зайченко Ю.П. Исследование операций. – Киев: Вища школа, 1979. – 392 с.

4 Зайченко Ю.П., Шумилова С.А. Исследование операций. Сборник задач. – Киев: Вища школа, 1984. – 224 с.
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